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Abstract of FR2726459 
A vertebral fixation system consisting of a rigid 
segmented fixation system and an element 
secured to the rigid element. The rigid fixation 
system consists of a perforated plate (1 ) with 
oblong holes (1a and 1b) receiving pedicular 
screws (7) for fixation to the vertebrae, and 
comprising a system (2) for anchoring the 
ligament (3) at least at one end. This device is 
suitable for immobilising two or more vertebral 
segments and protecting the segments adjacent 
to the arthrodesis. 
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(g) SYSTEME DE FIXATION VERTEBRALE. 

f) Systeme de fixation vertebrate caracterise en ce qu'il 
compose d'un systeme de fixation rigide segmente et 
d*un element solidaire de relement rigide 

Le systeme de fixation rigide est constftue par une pla- 
aue (1) perforee de trous oblongs (1a) et (1b) dans les- 
quels se posltionnent les vis pediculaires (7) de Action aux 
vertebras et comportant a au mobs une des extremrtes un 
systeme d'ancrage (2) du ligament (3). 

Le dispositrf est destine a immobihser deux ou plusleurs 
segments vertebraux et a proteger les segments adjacents 
acettearthrodesa 
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La presence invencion concern* u: 



sysceme de f ixac ion 




vertebraux, 



apres avoir 



corrige 



eventueilement 



une 



deformation du rachis, et a prcteger les segments adjacents 
5 a cette , arthrodese, le buc de cetce immobilisation etant 
d'eviter les problemes neurologiques ec de supprimer la 
douleur du patient. 

Les dispositifs utilises habicuellemenc pour aboucir a un 
roaintien intervertebral apparcienner.c a deux categories : 
10 ' les systemes rigides ou semi -rigides qui abcutissenc k une 
fusion osseuse intervertebrals et les syscemes souples qui 
ont pour vocation de supprimer les inscabilites vertebra les 
en limitant la mobilite entre les vertecres sans les 
fusionner. 

15 Les systemes rigides sonc constitu£s de plaques ou de ciges 
raetalliques fixees dans les vertebras au mo yen de vis ou de 
crochets. Les vis sonc implantees en general dar.s les 
pedicules vertebraux qui conscicuenc la partie la plus 
resistance de la vertebre. Les crochecs peuvenc s'amarrer 

20 sur les lames ou sur les apophyses cransverses . Tous ces 
implants , vis ou crochets ont une par- ie descir.ee a la 
fixation de l'os et une aucre partie qui se fixe aux ciges 
ou plaques qui relient les implants er.cre eux. Ces elements 
rigides solidarisent les vercebres en-re elles sur coute la 

25 hauteur de la deformation ou de la zone doulcureuse ou 
affectee du rachis. Cette solidarisacion permet une 
immobilisation et la depose d/une creffe osseuse sur la zone 
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concerned. Ainsi ia fusion oaseuse entre ies segments 
vertebraux est grandement facilitee oar 1 -osteosynthese . 
Toutefois en limitant ies mouvements de flexion et de 
torsion des etages arthrodeses. ies systemes rigides 
renvoient et concentrent les contraintes sur les segments 
adjacents a 1 ' arthrodese, ce qui aboutit a moyen ou a long 
terme a des degenerescences discales ou articulaires et a 
une destabilisation de ces etages neo-charni'eres . 
Les systemes ligamentaires utilises isolement ont pour but 
de diminuer la mobilite des segments rachidiens afin de 
supprimer soit une instability, soit une douleur mais en 
aucun cas ils n'autorisent une fusion osseuse. lis peuvent 
relier soit directemer.t les apophyses epineuses entre elies, 
soit indirectement les vertebres par 1 * intermediates de vis 
ancrees dans les pedicules. 

La limitation de mobilite se faic en c%T»hose et 1'exces de 
contrainte en lordose peut aboutir a des ruptures. 
L'objet de 1" invention est un systeme de fixation ayant les 
avantages des deux categories sans en avoir ies 
inconvenients . 

Le systeme de fixation de i' invention est caracterise en ce 

qu'il comprend en combinaison : 

X - Un systeme de fixation segmentaire rigice 

2 - Un ligament solidaire de 1' element rigice. 

Des systemes decrivant des moyens d'ancrage dans la vercebre 

relies entre eux par un element souple ou rigide ont deja 

et6 proposes. 
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Ainsi le brevet rrancais 2697—2 decrit un implant 
chirurgicai comprenanc des plaques perforees aui 
s'appliquent a la face posterieure cies vertebres. les 
orifices de la plaque laissent passer des vis qui vont 

5 s'implanter dans les pedicules vertebraux, solidarisant 
1 « ensemble vertebre, vis, plaque, vis, vercebre. 
Le brevet fran<;ais 2623085 decrit un autre systeme rigide 
qui est un implant chirurgicai cons ti cue par une cale 
profilee et dimensionnee pour pouvoir ecre inseree entre 

10 deux vertebres en situation intersorcatique . II esc associe a 
des moyens de retenue consticues par un ligament artificial 
continu. 

Le brevet fran<?ais 2642645 decrit un stabilisaceur vertebral 
comprenant un ou plusieurs ligaments souples respect ivement 
15 associSs a deux organes de retenue conscicu^s par des vis 
implantables chacun dans une vercebre. 

Le brevet frangais 2672202 d<§cric un implant chirurgicai du 
type decrit dans le brevet fran^ais 2542545 done la tete 
extra-osseuse des organes de retenue preserve un ou 
20 plusieurs epaulements radiaux delimit ant une ou plusieurs 
zones p£riph€riques de retenue du ligamer.u. 

Le systeme de fixation de 1' invention associe la possibility 
d'arthrodese § la protection des etages adjacents en 
25 utilisant 1 • association d'un systeme de fixation rigide 
connu et un ligament solidaire de cet element rigide. 
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Le systeme de fixation rigide segmer.taire est constitue par 
une partie rigide realisee en metal, matiere plastique, 
ceramique ou composite biocompatibles. 

Selon un aspect prefere de 1 • invention, cette partie rigide 
est composee d'une plaque perforee de trous oblongs et 
alveoles permettant le passage et 1 • implantation des vis 
d'ancrage pediculaire. Les alveoles off rent une possibility 
de debattement pour les. vis, ce qui facilite la mise en 
place de la plaque quana les ecarts entre les vis sont 
differents ou que celles-ci ont des orientations non 
strictement paralleles. Les plaques ont des tallies et un 
nombre d'orifices variables, ce qui permet d'adapter le 
montage a la . longueur de 1 ' arthrodese . L'epaisseur des 
plaques est dimensionnee afin de limiter 1 • encombrement 
posterieur du au materiel. Les plaques sont profilees ou 
pour le moins modulables tout en gardant ieur rigidite afin 
de s' adapter aux courbures physio logiques de la colonne 
vert£brale. 

La partie ligamentaire est constitute c'un ou plusieurs 
brins tresses. Ce ligament est realisee conformement aux 
rigles de 1 • homroe de metier. II peut etre ferme prenant la 
forme d'un anneau ou ouvert formant aiors ur. . lacet a deux 
extremites. 

Ce ligament est souple mais non elastique afin de maintenir 
une bonne tension. II est assez resiscar.c afin que son seuil 
de rupture soit superieur aux forces de distraction qui 
s'exercent entre deux segments vertebraux et est prevu pour 
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s 1 adapter a la partie haute de la vis d' ancrage cedicuiaire 
et d'une longueur permetcanc de ■ reiier ur. ou plusieurs 
etages vertebraux. 

II peut etre radio- opaque , ce qui .permet de deceler une 
5 rupture grace a des cliches radio. 

Sa tension est modulabie et reglabie au mcyen d'un 
ancillaire dynaraometrique permettant la mise en tension du 
ligament entre l'extremite de la plaque et la vis 
pediculaire de l'etage adjacent d'une part et entre deux vis 
10 pediculaires ligamentaires d' autre part. 

La fixation a l'os de 1' ensemble partie rigide - ligament se 
fait au moyen de vis d' ancrage dans les pedicuies 
vertebraux. Ces vis sont constitutes d'une partie filetSe 
dont le pas de vis permet un vissace dans le pedicule 
!5 vertebral. Le'diametre de cette partie filezee est i-ferieur 
au diametre du pedicule a fin d'obtenir un bon ancrage. La 
partie filetee est surmcncee d'une tete de vis qui-, va 
s 1 adapter soit au ligament, soit a. la plaque- et la fixation 
s'effectue par serrage. Un systeme ancillaire adapts prenant 
20 appui sur les tetes ce vis offre une possibility de 
distraction et de contraction avant le serrage def initif . 
D'autres caracteristiques de 1' invention seront mieux 
comprises en se referant aux figures. 

La figure 1 represente ie systeme de fixation mor.ze sur. un 
25 rachis lombro-sacre . 

La figure 2 represente une vue plus detail les du systeme de 

fixation. 
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La figure .3 represente la plaque de fixation avec vis 
pediculaire, ancrage et ligament. 

Les figures 4 ec 5 representee la plaque de fixation vue. de 
dessus et de profil. 
5 Les figures 6 et 7 ' representee les moyens d' ancrage sur la 

plaque de fixation. 

Les figures 8, 9 et 11 representee les moyens d' ancrage du 
ligament sur les vertebres adjacentes. 

La figure 10 represente un autre mode de realisation de la 
10 plaque . 

La figure 12 represente une vis pediculaire de fixation de 
la plaque . 

Le systeme de fixation, comme ie raontre les figures l et 2 
se compose de deux plaques perforee !l!,fixees sur les 

,5 vertebres par des vis pediculaires (7) et ccmportant a une 
extremite des moyens de fixation (2) d'un ligament (3) et de 
vis d' ancrage (4) du ligament sur les vertebres. 
La plaque representee sur les figures 2, 4 et 5 est une 
plaque perforee de deux trous oblongs U ai et (1 b) . 

20 comportant des alveoles (35 'et pourvue a son extremite d-un 
systeme de fixation (2) du ligament. 

Le systeme de fixation du ligament a 1; extremite de la 
plaque represente sur la figure 3 se compose d'une partie 
solidaire de la plaque comportant an axe i8) autour duquel 
25 coulisse le ligament portanc une partie fiietee (9). un 
capot (10) et une boulon de fixation (11! du capot sur la 
plaque . 
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Selon une variante represer.cee sur la figure 7 le capoc 
(10a) est fixe sur la plaque par soudage . 

Le systeme d'ancrage du ligament sur la vertebre se compose 
d'un joint partiellement cylindrique (12) ayant deux faces 

5 paralleles formant un logement pour le ligament et d'un 
capot cylindrique (13), perces pour le passage de la vis 
d'ancrage (4) et d'un boulon de fixation (15) . 
La figure (10) represente une variante de plaque (1) 
caract£risee en ce qu'elle comporte un systeme d'ancrage du 

10 filament a chaque extremity (2) et (2'). 
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X - systeme de fixation vertebrale destine a inunobiiiser 
deux ou pluaieurs segments vertebraux caracterise en ce 
se compose d'un systeme.de fixation r.g.de segmente et 
d'un ligament solidaire de 1'element rigide . 

2 - systeme de fixation vertebrale selon la revendication 1 
caracterise en ce que ie systeme de fixation rigide est 
constitue par une plague .1) perforee de trous oblongs (la,, 

(lb) at comportant a au moins une des extremites un systeme 

d'ancrage (2) du ligament (3) . 

3 - systeme.de fixation vertebrale selon 1' une quelconoue 
des revendicauons 1 ou 2 caracterise en ce que ie systeme 
de fixation du ligament est formee d'une oartie sensiblement 
trian gulaire solidaire de la plague comportant un axe (8, 
autour duquel coulisse le ligament (3) .= d'un capot (10). 

4 - systeme de fixation vertebrae se.-.n 

<3i oorte une parcie filetee (9) 
caracterise en ce que : > 31 ?° r 

i -n; »?r un ecrcu !lii • 
5 qui permet la fixation ou capo, .-0. „«- 

5 - systeme de fixation vertebrale selon la revendication 3 
caracterise en ce que le capot ,10, est fixe * 1'extremite 
de la plaque par soudage. 
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6 - Systeme de fixation vercebraie seicr. I'une quelconqus 
des revendications 1 a 5 caract^rise en ce que le systeme 
d'ancrage du ligament sur ia vertebre est constitue par un 
joint, partieilement cylindrique (12) ayant deux faces 
parallSles formant un logement pour le ligament et d'un 
capot cylindrique (13) perces pour le passage de la vis 
d'ancrage (4) et d'un Scrou de fixation (15). 

7 - Systeme de fixation vertebrale selon i'une quelconque 
des revendications 1 a 6 caracterise en ce que ia plaque 
comporte un systeme d'ancrage de ligament a chaque 
extremite. 



1 



2726459 




SNSOOCIO <PR 2726*59AI_I.> 



2726459 



T 




BNSOOCtO: <Fft__27264S9A1_L> 



REPUBLIQUE FRANCAISE 

INSTITUT NATIONAL 
del* 

PROPRIETE 1NDUSTRIELLE 



RAPPORT DE RECHERCHE 
PRELIMINAIRE 

ctabti stir U base dcs dernier es reveodicmtioas 
deposees mvant le commencement de la recherche 



2726459 



FA 516315 
FR 9413295 



DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS 



D,A 



»n, ea »s de bcsoU, 



WO-A-93 20771 (EUROSURGICAL) 

* page 17, ligne 1 - ligne 4; figure 22 * 

EP-A-0 301 489 (ACROMED) 
abrege; figure 12 * 

GB-A-2 208 476 (S.M.H.MEHDIAN) 

* figure 5 * 

FR-A-2 672 202 (C.RIVARD) 



-7 

,2,7 



DO MAIN CS TECHNIQUES 



A61B 



11 Octobre 1995 



Mice, P 



X: 

Y: 

A: 

O: 
P: 



CATECOtlE DCS DOCUMENTS CITES 

tifati SMl 



ifm 



T : tWarit ou principe a b hue 4c risvcatiM 
E : 4oaawat it htevei teaeftdam r«e fan 11 

D:c*ctoMl»4e»»fle 
L : dl« pout rut 



BNSDOCia <PR .2726459A1 J_> 



